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Kunstliche Intelligenz

Abbildung 2: Interaktion eines Kl-Systems mit seiner Umwelt
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MENSCH und MASCHINE
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Thematische Einfihrungsveranstaltung fir eine Innovationsplattform des Vereins Innovative Oberflachen sowie des Vereins MNCB
«Multifunktionale Oberflachen in kérpernahen Assistenzsystemen»,14.11.2017, Empa, St.Gallen
«Nerv, Muskel und Transistor - Funktion und Fiktion», Prof. André Bernard, Institut MNT,_NTB Buchs
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Unsere Sensoren
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denkcksensor
mentsensor

Hedkgungssensor
&, sensor (ESP)
Beschleuniggssensor (ABS)
... Neigungssensor (Sicherung)
~ Drehratensensor (Uberrollsensing)

Drehzahlsensor (ABS)
Drucksensoren (Reifen)

Komfort

Thematische Einfluihrungsveranstaltung fir eine Innovationsplattform des Vereins Innovative Oberflachen sowie des Vereins MNCB
«Multifunktionale Oberflachen in kdrpernahen Assistenzsystemenx»,14.11.2017, Empa, St.Gallen
«Nerv, Muskel und Transistor - Funktion und Fiktion», Prof. André Bernard, Institut MNT, NTB Buchs



MEMS & Sensoren bringen verbesserte Funktionalitaten
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NoLag XeDAYS

DIE FUHRENDE KONFERENZ ZU STRATEGIEN UND ERFOLG IM DIGITALEN WANDEL

z

FACEBOOK, GOOGLE & CO. CYBERSECURITY KUNSTLICHE INTELLIGENZ MEHR ALS BITCOIN

Uber die unheimliche Macht der Warum immer mehr Firmen auf Ein Gedankenexperiment zu Wie Firmen die revolutiondre Block-
amerikanischen Tech-Giganten. forensische Datenanalysen setzen. den Moglichkeiten von KI. chain-Technologie nutzen konnen.
Seite 3 Seite 5 Seite 7 Seite 8

Mehr Mensch als Maschine: Trotz mehrerer Mikrochip-Implantate sieht sich Patrick Kramer nicht als «Terminator» mit Superkraften.

«Angste beruhen auf fehlendem Wissen»

Der Cyborg Patrick Kramer gewéhrt Einblicke in die Welt der smarten Korper. Interview: Beni Meier
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Autonome Roboter

Abbildung 7: Autonome Systeme - Technolagien und Prozesse
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Quelle: Fachforum Autonome Systeme im Hightech-Forum 2017
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Abschliessende Uberlegungen

Wichtig ist die Auseinandersetzung mit den technologischen
Entwicklungen.

Einzelne Entwicklungen passieren sehr schnell, andere aber
auch langsamer als erwartet.

Den Menschen und ethische sowie sicherheitstechnische
Fragestellungen nicht vergessen.

Inspirierende Vortrage und wertvolle Begegnungen am
18. Thurgauer Technologietag.

Besten Dank fur die Aufmerksamkeit!
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